CONOCIMIENTOS PREVIOS PARA MAT-271
UNIDAD I: DERIVADAS PARCIALES
CONOCIMIENTOS PREVIOS:

· Derivación total e implícita
Derive:

1. 
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En los siguientes ejercicios, halle 
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 por medio del proceso de derivación implícita:
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· Matrices y Determinantes

· Resolución de un sistema lineal usando el método de Cramer
Hallar la matriz 
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A

t

×

ADVANCE \d 2ADVANCE \u 2,  siendo:






[image: image17.wmf]ú

ú

ú

û

ù

ê

ê

ê

ë

é

=

1

2

0

2

1

2

A

 
Calcule los siguientes determinantes:

· 
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· Hallar, si existe, la matriz inversa de A, siendo
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Resuelva los siguientes sistemas con el método de la matriz inversa y con el método de Cramer
1. 
[image: image21.wmf]ï

î

ï

í

ì

=

+

-

=

+

-

=

+

-

2

2

1

2

0

z

y

x

z

y

x

z

y

x


2. 
[image: image22.wmf]ï

î

ï

í

ì

=

+

-

=

+

-

=

+

-

2

9

3

2

3

2

4

z

y

x

z

y

x

z

y

x


UNIDAD II: INTEGRALES IMPROPIAS
CONOCIMIENTOS PREVIOS:

· Límites (L’ Hospital)




            Calcule los límites siguientes: 
1.  
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· Límites por la izquierda y por la derecha
Calcular los siguientes límites, si existen: 
1. 
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· Puntos de discontinuidad
En las siguientes funciones, hallar, si hay, los puntos de discontinuidad, y establecer el tipo:

1. 
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4. 
[image: image45.wmf]y

e

x

x

=

-

1


· Integración utilizando la técnica de cambio de variables y por partes.
1.  
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UNIDAD III: SUCESIONES Y SERIES
CONOCIMIENTOS PREVIOS:

· Límites (L’ Hospital)
· Valor absoluto

Calcule:

1. 
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· Progresiones aritméticas y geométricas

1. Calcule la suma de los primero 101 números pares

2. Calcule la suma de la progresión geométrica de razón 2, con  primer termino 3.

UNIDAD IV: SERIES DE FOURIER
CONOCIMIENTOS PREVIOS:
· Funciones trigonométricas y sus periodos
· Determine el periodo de las funciones trigonometriítas básicas.
· Haga una tabla de los Valores de las funciones trigonométricas en 
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· Integración por partes. (ver arriba)
UNIDAD III: TRANSFORMADAS DE LAPLACE
CONOCIMIENTOS PREVIOS:
· Factorización de polinomios
· Descomposición de fracciones en suma de fracciones parciales
1. 
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